Reczny wozek paletowy

Wysokos$é podnoszenia: 122 mm / Udzwig: 2200 kg

DJUNGHEINRICH



AM 22 SH /22 NH
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Dane techniczne wedtug VDI Stan: 02/2024

p Ll | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
o 12 ' Typ AM 22 NH
g E 13 E Naped recznie
% | 1.4 | Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
L |
g | 15 0 Udzwig / tadunek Q kg 2200

16 : Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet [ mm 300

1.9 | Rozstaw osi kot y mm 560

1 1

| |

1 1
S o
o ! 2.1 ! Masa wtasna kg 50
L_) I I

1 1

i
> 131 | Ogumienie C-BV

I I
B 3.2 : Wymiary kot, przéd @ 170x50
9]

k) E 3.3 E Wymiary kot, tyt @D 82x96
S 135 Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
-

© 136 i Rozstaw kot przod b10 mm 109

O I 1

X 137 | Rozstaw ko, tyt b1l mm 370

1 1

T T

144 ' Wysokos¢ podnoszenia (h3) h3 mm 122

149 ' Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy hi4  mm 359 /1237

E 4.14 E Maks. wysokos$¢ podtogi operatora h12 mm 205

1415 Wysokos$¢ opuszczonych widet h13 mm 83

I I

1419 | Diugos¢ catkowita 1 mm 973

I 1
> 1420 | Dtugos¢ korpusu wozka 2 mm 373
(_U I 1
€ 14211 | Szerokos$¢ catkowita b1l mm 520
> 1 1
= 1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 600

I 1

1425 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520

I I

1 4.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30

E 4341 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1584

3 4.34.2 3 Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784

1435 | Promien skretu Wa mm 724

] 1

T T

| |

I I
s

| |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
o I I

I I

I I

1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T

p dLil | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich

112 ' Typ AM 22 NH
g E 13 E Naped recznie
% | 1.4 | Obstuga wdzka z pozycji operatora recznie
8 |
§ 115 Udzwig / tadunek Q kg 2200

16 1 Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet [ mm 400

1.9 | Rozstaw osi kot y mm 755

1 1




T T
1 1
o
g | |
R 21 ! Masa wtasna kg 52
(@) 1 1
1 1
1 1
1 1
} t
> 31 | Ogumienie C-BV
<
T 132 Wymiary két, przed @ 170x50
2
5 "33 Wymiary kot, tyt © 82x96
S 135 Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
Z
© 136 | Rozstaw ket przod b10 mm 109
o 1 1
X 137 | Rozstaw ko, tyt b1l mm 370
T T
'44 ' Wysokos¢ podnoszenia (h3) h3 mm 122
E 49 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos$¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugos¢ catkowita 1 mm 1168
1 1
> 1420 | Dtugos¢ korpusu wozka 2 mm 373
8 ;
£ | 4.211 | Szerokos¢ catkowita bl mm 520
> I 1
= 1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 795
1 1
1 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
' 4.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4341 E Szerokos$¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1584
E 4.34.2 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784
1435 | Promien skretu Wa mm 919
1 1
| |
1 1
1 1
o |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
p dLdl | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
112 'Typ AM 22 NH
‘O 1 1
% 113 Naped recznie
% i 1.4 i Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
g |
g ‘15 Udzwig / tadunek Q kg 2200
16 | Odlegtosc srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 500
119 | Rozstaw osi kot y mm 910
1 1
T T
| |
> |
© 1 1
E’ ! 2.1 ! Masa wtasna kg 56
U 1 1
| |
1 1
1 1
T T
> |31 | Ogumienie C-BV
= 1 1
B 132 | Wymiary kot, przod @ 170x50
9]
k) E 3.3 E Wymiary kot, tyt @ 82x96
S 135 Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
=
© 136 i Rozstaw kot przod b10 mm 109
O 1 1
X 137 | Rozstaw két, tyt b1l mm 370
1




T T
144 1 Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
E 49 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
1414 Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugosc catkowita [ mm 1323
1 1
> 1420 | Dtugos¢ korpusu wozka 2 mm 373
.© ! !
g | 4.21.1 | Szerokos¢ catkowita bl mm 520
1 1
= 1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 950
1 1
1 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
1 4.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1584
E 4342 E Szerokos$¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784
1435 | Promien skretu Wa mm 1074
1 1
| |
1 1
1 1
o |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.

T T
p il | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
112 'Typ AM 22 NH
) I I
‘g ! 13 ! Naped recznie
§ E 14 E Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
g E 15 E Udzwig / tadunek Q kg 2200
16 ' Odlegtosc¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 600
119 | Rozstaw osi kot y mm 1110
1 1
| |
o
5 |
o ! 21 ! Masa wtasna kg 60
O i
1 1
1 1
} t
> B 1 Ogumienie C-BV
1 1
g 132 Wymiary kot, przéd @ 170x50
=) "33 Wymiary kot, tyt © 82x96
S 135  Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
~
© 36 Rozstaw kot, przéd b10 mm 109
[¢]
X 137 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 370
T T
'4.4 ' Wysokos¢ podnoszenia (h3) h3 mm 122
E 4.9 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos$¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugos$¢ catkowita 1 mm 1523
>‘ 1 1
& 420  Dtugos¢ korpusu wozka 2 mm 373
E I I
g | 4.21.1 | Szerokos¢ catkowita bl mm 520
1 1
1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 1150
1 1
1425 | Zewnegtrzny rozstaw widet b5 mm 520
E 4.32 E Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 30
E 4341 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1734
1 4.34.2 | Szerokosé korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784
1 1




Promien skretu Wa mm 1274

Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02

Osiagi

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
p il | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
12 1 Typ AM 22 NH
‘O 1 1
'§ 113 Naped recznie
% i 1.4 i Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
g |
£ 15 | Udzwig/ tadunek Q kg 2200
; 1 1
116 1 Odlegtosc srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 600
119 | Rozstaw osi kot y mm 1110
1 1
T T
| |
> |
© 1 1
E’ ! 21 ! Masa wtasna kg 61
U 1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
T T
> |31 | Ogumienie C-BV
< 1 1
B 132 | Wymiary kot, przod @ 170x50
9]
k) E 3.3 E Wymiary kot, tyt @ 82x96
S 135 Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
=
© 136 i Rozstaw kot przod b10 mm 109
O 1 1
X 137 | Rozstaw két, tyt b1l mm 370
1 1
T T
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
'49 ' Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy hi4  mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos$¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugoéé catkowita 1 mm 1523
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
(_U 1 1
€ | 4.211 | Szerokos$¢ catkowita bl mm 520
> 1 1
= 1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 1207
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
1 4.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
1 1
! 4.34.1 ) Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1734
E 4.34.2 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784
1435 | Promien skretu Wa mm 1274
1 1
| |
1 1
1 1
o |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
o 1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.




T T
p aLl | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
112 1 Typ AM 22 NH
"§ E 13 E Naped recznie
% i 1.4 i Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
L |
g ‘15 Udzwig / tadunek Q kg 2200
16 ' Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet [ mm 700
119 | Rozstaw osi két y mm 1320
1 1
| |
1 1
> |
© 1 1
e ! 21 ! Masa wtasna kg 70
.L_) 1 1
1 1
1 1
1 1
} }
> 31 . Ogumienie C-BV
[ 1 1
E 132 ! Wymiary kot, przod @ 170x50
=) "33 Wymiary kt, tyt @ 82x96
S 135 . Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
~
© 136 | Rozstaw kot, przéd b10 mm 109
O 1 1
= 137 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 370
t }
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
E 4.9 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugosé catkowita 1 mm 1733
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
© 1 1
€ 1 4.211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 520
> I 1
= 1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 1360
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
14.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1933
E 4342 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1933
1435 | Promien skretu Wa mm 1484
1 1
| |
1 1
s
1 1
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
111 | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
12 i Typ AM 22
"§ E 13 E Naped recznie
§ E 14 E Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
%“3 E 15 E Udzwig / tadunek Q kg 1500
16 ' Odlegtosce srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 800
119 | Rozstaw osi kot y mm 1560
1 1
| |
1 1
1 1
Z‘- 1 1
N 2.1 | Masa wtasna k 82
Q@ l g
8 | :
N 1 1
Qo i
g ' -
< : 3.1 : Ogumienie C-BV
>
=
el
[¢]
X




T T
132 | Wymiary kot, przéd @ 170x50
1 1
133 Wymiary kot, tyt @ 82x96
'35 i Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
136 1 Rozstaw kot, przéd b10 mm 109
1 1
137 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 370
1 1
T T
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
E 4.9 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugosé catkowita 1 mm 1973
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
© 1 1
£ | 4.211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 520
> I 1
= 1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 1600
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
1 4.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 2173
14.342 1 Szerokosc korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 2173
435 | Promien skretu Wa mm 1724
1 1
| |
1 1
1 1
o |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
111 | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
12 i Typ AM 22 NH
"g E 13 E Naped recznie
% | 14 | Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
L I
%“3 E 15 E Udzwig / tadunek Q kg 1000
16 ' Odlegtosce srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 900
119 | Rozstaw osi kot y mm 1860
1 1
| |
| |
Z‘- 1 1
© 1 1
o ! 21 ! Masa wtasna kg 82
O 1 1
1 1
1 1
1 1
} }
E” b Sl . Ogumienie C-BV
1 1
E 132 ' Wymiary kot, przéd @ 170x50
=) ‘33 Wymiary kot, tyt @ 82x96
S 135 . Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
~
© 136 | Rozstaw kot przod b10  mm 109
O 1 1
X 137 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 370
t t
144 | Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
'4.9 ' Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
> E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
.© I |
IS 1415 1+ Wysokos$c¢ opuszczonych widet h13 mm 83
S |
= 1419 | Dtugos catkowita 1 mm 2273
1420 | Dtugos¢ korpusu wozka 2 mm 373
1 4.21.1 | Szerokos¢ catkowita bl mm 520
1 1




E 4.22 E Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 1900
E 4.25 E Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
E 4.32 E Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 30
E 4341 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 2473
E 4.34.2 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 2473
1435 Promien skretu Wa mm 2024
t
i
|
S !
g 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
T
i
|

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
p dLl | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
112 'Typ AM 22 NH
‘O 1 1
% 113 Naped recznie
% i 1.4 i Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
g |
g ‘15 Udzwig / tadunek Q kg 500
16 ' Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet [ mm 1200
119 | Rozstaw osi kot y mm 2360
1 1
| |
| |
S o
Er ! 2.1 ! Masa wtasna kg 90
U 1 1
1 1
1 1
1 1
} }
> p Sl . Ogumienie C-BV
1 1
B 132 | Wymiary kot, przod @ 170x50
9]
k) E 3.3 E Wymiary kot, tyt @ 82x96
S 135 Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
-
© 136 i Rozstaw kot przod b10 mm 109
o 1 1
X 137 | Rozstaw ko, tyt b1l mm 370
1 1
T T
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
'49 ' Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy hi4  mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugo$é catkowita 1 mm 2773
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
(_c 1 1
£ | 4.211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 520
> I 1
= 1 4.22 | Wymiary widet s/ell mm 53 x 150 x 2400
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
1 4.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
1 1
! 4.34.1 ) Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 2973
E 4.34.2 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 2973
1435 | Promien skretu Wa mm 2524
1 1
| |
1 1
1 1
o |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.




T T
p aLl | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
112 1 Typ AM 22 NH
"§ E 13 E Naped recznie
§ E 1.4 E Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
g ‘15 Udzwig / tadunek Q kg 2200
16 ' Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 500
119 | Rozstaw osi kot y mm 910
} }
G
5 |
e ! 21 ! Masa wtasna kg 59
.L_) 1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
T T
> 31 . Ogumienie C-BV
[ 1 1
E 132 ! Wymiary kot, przod @ 170x50
=) "33 Wymiary kt, tyt @ 82x96
S 135 . Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
~
© 136 | Rozstaw kot, przéd b10 mm 109
O 1 1
= 137 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 370
T T
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
E 4.9 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugosé catkowita 1 mm 1323
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
© 1 1
€ 1 4.211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 680
> I 1
= 1422 Wymiary widet sle/l mm 53 x 150 x 950
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 680
1 1
14.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1584
E 4342 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784
1435 | Promien skretu Wa mm 1074
1 1
| |
1 1
s
1 1
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
111 | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
12 i Typ AM 22 NH
"§ E 13 E Naped recznie
§ E 14 E Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
%“3 E 15 E Udzwig / tadunek Q kg 2200
16 ' Odlegtosce srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 600
119 | Rozstaw osi kot y mm 1110
1 1
| |
1 1
1 1
Z‘- 1 1
N 2.1 | Masa wtasna k 63
Q@ l g
8 | :
N 1 1
Qo i
g ' -
< : 3.1 : Ogumienie C-BV
>
=
£
[¢]
X




T T
132 | Wymiary kot, przéd

@ 170x50

1 1
133 Wymiary kot, tyt @ 82x96
'35 i Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
136 1 Rozstaw kot, przéd b10 mm 109
1 1
137 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 370
1 1
T T
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
E 4.9 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugosé catkowita 1 mm 1523
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
© 1 1
£ | 4.211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 680
> I 1
= 422 Wymiary widet sle/l mm 53 x 150 x 1150
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 680
1 1
1 4.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1734
14.342 1 Szerokosc korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784
435 | Promien skretu Wa mm 1274
1 1
| |
1 1
1 1
o |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
111 | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
12 i Typ AM 22 SH
"g E 13 E Naped recznie
% | 14 | Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
L I
%“3 E 15 E Udzwig / tadunek Q kg 2200
16 ' Odlegtosce srodka ciezkosci tadunku od czota widet [ mm 400
119 | Rozstaw osi kot y mm 755
1 1
| |
| |
Z‘- 1 1
© 1 1
o ! 21 ! Masa wtasna kg 52
O 1 1
1 1
1 1
1 1
} }
E” b Sl . Ogumienie C-BV
1 1
E 132 ' Wymiary kot, przéd @ 170x50
=) ‘33 Wymiary kot, tyt @ 82x96
S 135 . Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
~
© 136 | Rozstaw kot przod b10 mm 109
O 1 1
X 137 | Rozstaw kot, tyt bi1 mm 370
t t
144 | Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
'4.9 ' Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
> E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
.© I |
IS 1415 1+ Wysokos$c¢ opuszczonych widet h13 mm 83
S |
= 1419 | Dtugos catkowita i mm 1168
1420 | Dtugos¢ korpusu wozka 2 mm 373
1 4.21.1 | Szerokos¢ catkowita bl mm 520
1 1




T T
1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 53 x150 x 795
E 4.25 E Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
E 4.32 E Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 30
E 4341 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1584
1 434.2 | Szerokosé korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784
1 1
1435 | Promien skretu Wa mm 919
1 1
| |
1 1
1 1
o |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
o 1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
p dLl | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
‘12 1 Typ AM 22 SH
‘O 1 1
% 113 Naped recznie
% i 1.4 i Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
L |
g ‘15 Udzwig / tadunek Q kg 2200
16 ' Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 500
119 | Rozstaw osi kot y mm 910
1 1
| |
1 1
1 1
> 1 1
© 1 1
Er ! 2.1 ! Masa wtasna kg 56
U 1 1
1 1
1 1
1 1
} }
> p Sl . Ogumienie C-BV
1 1
E 132 | Wymiary kot, przod @ 170x50
=) ‘33 Wymiary kot, tyt @ 82x96
S 135 Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
-
© 136 i Rozstaw kot przod b10 mm 109
o 1 1
X 137 | Rozstaw ko, tyt b1l mm 370
1 1
T T
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
'49 ' Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy hi4  mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugo$é catkowita 1 mm 1323
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
(_c 1 1
£ | 4.211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 520
> I 1
= 1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 950
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
1 4.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1584
E 4.34.2 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784
1435 | Promien skretu Wa mm 1074
1 1
| |
1 1
s
1 1
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.




T T
p aLl | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
112 1 Typ AM 22 SH
"§ E 13 E Naped recznie
% i 1.4 i Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
L |
g ‘15 Udzwig / tadunek Q kg 2200
16 ' Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet [ mm 600
119 | Rozstaw osi két y mm 1110
1 1
| |
1 1
> |
© 1 1
e ! 21 ! Masa wtasna kg 60
.L_) 1 1
1 1
1 1
1 1
} }
> 31 . Ogumienie C-BV
[ 1 1
E 132 ! Wymiary kot, przod @ 170x50
=) "33 Wymiary kt, tyt @ 82x96
S 135 . Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
~
© 136 | Rozstaw kot, przéd b10 mm 109
O 1 1
= 137 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 370
t }
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
E 4.9 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugosé catkowita 1 mm 1523
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
© 1 1
€ 1 4.211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 520
> I 1
= 1422 Wymiary widet sle/l mm 53 x 150 x 1150
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
14.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1734
E 4342 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784
1435 | Promien skretu Wa mm 1274
1 1
| |
1 1
5 |
1 1
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
111 | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
12 i Typ AM 22 SH
"§ E 13 E Naped recznie
§ E 14 E Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
%“3 E 15 E Udzwig / tadunek Q kg 1500
16 ' Odlegtosce srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 800
119 | Rozstaw osi kot y mm 1560
1 1
| |
1 1
1 1
Z‘- 1 1
N 2.1 | Masa wtasna k 82
Q@ l g
8 | :
N 1 1
Qo i
g ' -
< : 3.1 : Ogumienie C-BV
>
=
el
[¢]
X




T T
132 | Wymiary kot, przéd @ 170x50
1 1
133 Wymiary kot, tyt @ 82x96
'35 i Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
136 1 Rozstaw kot, przéd b10 mm 109
1 1
137 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 370
1 1
T T
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
E 4.9 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugosé catkowita 1 mm 1973
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
© 1 1
£ | 4.211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 520
> I 1
= 1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 1600
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
1 4.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 2173
14.342 1 Szerokosc korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 2173
435 | Promien skretu Wa mm 1724
1 1
| |
1 1
1 1
o |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
111 | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
12 i Typ AM 22 SH
"g E 13 E Naped recznie
% | 14 | Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
L I
%“3 E 15 E Udzwig / tadunek Q kg 1000
16 ' Odlegtosce srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 900
119 | Rozstaw osi kot y mm 1860
1 1
| |
| |
Z‘- 1 1
© 1 1
o ! 21 ! Masa wtasna kg 82
O 1 1
1 1
1 1
1 1
} }
E” b Sl . Ogumienie C-BV
1 1
E 132 ' Wymiary kot, przéd @ 170x50
=) ‘33 Wymiary kot, tyt @ 82x96
S 135 . Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
~
& 136 i Rozstaw kot przod b10  mm 109
O 1 1
X 137 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 370
t t
144 | Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
149 Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
> E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
.© I |
IS 1415 1+ Wysokos$c¢ opuszczonych widet h13 mm 83
S |
= 1419 | Dtugos catkowita 1 mm 2273
1420 | Dtugos¢ korpusu wozka 2 mm 373
14211 | Szerokos¢ catkowita bl mm 520
1 1




E 4.22 E Wymiary widet s/e/l mm 53 x 150 x 1900
E 4.25 E Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
E 4.32 E Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 30
E 4341 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 2473
E 4.34.2 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 2473
1435 Promien skretu Wa mm 2024
t
i
|
S !
g 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
T
i
|

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

T T
p dLl | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
112 'Typ AM 22 SH
‘O 1 1
% 113 Naped recznie
% i 1.4 i Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
g |
g ‘15 Udzwig / tadunek Q kg 500
16 ' Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet [ mm 1200
119 | Rozstaw osi kot y mm 2360
1 1
| |
| |
S o
Er ! 2.1 ! Masa wtasna kg 90
U 1 1
1 1
1 1
1 1
} }
> p Sl . Ogumienie C-BV
1 1
B 132 | Wymiary kot, przod @ 170x50
9]
k) E 3.3 E Wymiary kot, tyt @ 82x96
S 135 Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
-
© 136 i Rozstaw kot przod b10 mm 109
o 1 1
X 137 | Rozstaw ko, tyt b1l mm 370
1 1
T T
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
'49 ' Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy hi4  mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugo$é catkowita 1 mm 2773
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
(_c 1 1
£ | 4.211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 520
> I 1
= 1 4.22 | Wymiary widet s/ell mm 53 x 150 x 2400
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
1 4.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
1 1
! 4.34.1 ) Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 2973
E 4.34.2 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 2973
1435 | Promien skretu Wa mm 2524
1 1
| |
1 1
1 1
o |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.




T T
p aLl | Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
112 'Typ AM 22 SH
"§ E 13 E Naped recznie
% i 1.4 i Obstuga wozka z pozycji operatora recznie
8 |
£ 115 | Udzwig /tadunek Q kg 2200
; 1 1
16 ' Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 500
119 | Rozstaw osi kot y mm 910
1 1
| |
1 1
1 1
E‘ 1 1
© 1 1
e ! 21 ! Masa wtasna kg 59
.L_) 1 1
1 1
1 1
1 1
} }
é‘ p Sl . Ogumienie C-BV
1 1
E 132 ! Wymiary kot, przod @ 170x50
=) "33 Wymiary kt, tyt @ 82x96
S 135 . Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2/4
~
© 136 | Rozstaw kot, przéd b10 mm 109
O 1 1
= 137 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 370
t t
144 ' Wysoko$c podnoszenia (h3) h3 mm 122
E 4.9 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 359 /1237
E 4.14 E Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 83
1 1
1419 | Dtugosé catkowita 1 mm 1323
1 1
> 1420 | Dtugo$¢ korpusu wozka 2 mm 373
© 1 1
€ 1 4.211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 680
> I 1
= 1422 Wymiary widet sle/l mm 53 x 150 x 950
1 1
| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 680
1 1
14.32 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1584
E 4342 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1784
1435 | Promien skretu Wa mm 1074
1 1
| |
1 1
1 1
o |
g ! 53 ! Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,09/0,02
O
i i
1 1
1 1
1 1
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

Uwaga: tabele nie przedstawiajg wszystkich wariantéw ogumienia. Nie wszystkie warianty ogumienia sg dostepne do wszystkich dtugosci widet.
Dostepne ogumienia:

Kota skretne: N = nylon, C = guma, V = poliuretan.

Rolki nosne: GN = nylon pojedyncze, GV = poliuretan pojedyncze, BN = nylon podwdjne, BV = poliuretan podwojne.




Niemieckie zaktady produkcyjne w

Jungheinrich Polska Sp. z o.0. Norderstedt, Moosburgu i Landsbergu
ul. Swierkowa 3, Bronisze k. Warszawy oraz nasze Centrum Czesci Zamiennych :gg 19%’;1
05-850 Ozaréw Mazowiecki w Keltenkirchen posiadajg certyfikaty

ISO.
PL1130082801
telefon +48 22 332 88 00 Wézkijezdnipyve firmy ..Ilurjgheinrich.
fax +48 22 332 88 01 spetniajg europejskie wymogi C €

bezpieczenstwa.

infolinia 0801 300 801

stoengnennenit JUNGHEINRICH



	Ręczny wózek paletowy
	AM 22 SH / 22 NH
	Wysokość podnoszenia: 122 mm / Udźwig: 2200 kg
	Stan: 02/2024


	Dane techniczne według VDI

