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Akumulatorowy unoszacy wozek
widtowy
EJE M13 / M15

Wysokosé podnoszenia: 120 mm / Udzwig: 1300-1500 kg

DJUNGHEINRICH



EJE M13 / M15
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Dane techniczne wedtug VDI

Stan: 09/2024

! tadunku

510 | Hamulec roboczy
1

elektryczny

T T
LAl ! Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
I I
! ! EJE M13 EJE M15 EJE M15 EJE M15
12 Ty (55&!411530) (550x1150)z |  (540xL (si%Ex1M11550) (550x1150)z | (670 1
1 1 waga 000) waga 000)
I 1
_ /13 | Naped akumulatorowy
°] 1 1
) | | . .
g 14 | Obstuga wozka z pozyciji operator idacy
3 ! ! operatora
@ 115 | Ud2wig/ tadunek Q kg 1300 1500
= |
I 1 Odlegtosc srodka cigzkosci
. 16 | tadunku od czota widet ¢ mm 600
| 1
18 koc,ileg"osc czotawidetodosi | o, 914 894 764 914 894 764
I 1
19 | Rozstaw osi kot y mm 1212 1062 1212 1062
1l l
T T
olgl [ EEITIERD ER 2 kg 219 204 219 204 219
i 1 akumulatorem)
>‘ I 1
1 1 1 . . .
qﬁ; 12 1 Naciskna os z tadunkiem kg 703/816 | 735/809 700 /1019 730/1014 | 700 /1019
5 | przod / tyt
I 1
o § ASdB SISl Nl kg 166/ 53 176 / 68 166/ 53 176/68 | 166/53
i 1 przéd / tyt
1l 1l
T T
131 1 Ogumienie TPU/PU
2 132 Wymiary kot przod ©210x70
kel
No133 | Wymiary két, tyt ®80x70
= 1 1
T 134 | Kotadodatkowe 2 x @80x40
§ 1 1
S 1 [ . . _
2 i35 Liczba kot przod / tyt (x = 1x42/4
© ! ! naped)
(¢}
2 136 ! Rozstaw kot, przod b10 mm 460
37 | Rozstaw kot, tyt bll mm 368
1 1
T T
'4.4 ' Wysokos¢ podnoszenia (h3) | h3  mm 120
I I
! 49 ! Mln./malfs. wysoko§c dyszla hi4 mm 740 /1190
I I W pozycji podczas jazdy
: :W sokos$¢ opuszczonych
ta1s W P 4 h13 mm 85 90 85 90 85
] . widet
I 1
1419 ! Dtugos$c catkowita 1 mm 1585 1605 1435 1585 1605 1435
I 1
! 4.20 | Dtugosc korpusu wozka 2 mm 435 455 435 455 435
_ 14211 | Szerokos catkowita bl mm 650 670
ke :422 :W Ry e s/ — 55x 172 x 60 x 182 x 55x172x | 55x172x 60 x 182 x 55x 172 x
g e tymay e/l 1150 1150 1000 1150 1150 1000
I 1
= 1 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 540 550 540 550 670
I 1
1 4.32 | Przedwit pomiedzy osiami kot | m2  mm 8BS
I 1
} | Szerokos¢ korytarza
14.34.1 1 roboczego (paleta 1000 x Ast  mm 1643 1663 1493 1643 1663 1493
| 1 1200 poprzecznie)
I 1
! | Szeroko$¢ korytarza
1 4.34.2 | roboczego (paleta 800x1200 | Ast mm 1843 1863 1693 1843 1863 1693
{ 0 wzdtuz)
1435 | Promien skretu Wa mm 1357 1207 1357 1207
1l 1l
T T
! 51 ; Predkos¢ jazdy z tadunkiem / vl 5/5
i 1 bez tadunku
I 1
I I
I | Predkos¢ podnoszenia
152 Ztadunkiem / bez tadunku m/s 0.05/006
= 0 P .. )
o ! Predkosc opuszczania
8 83 | z tadunkiem / bez tadunku s o) Ol
I 1
| | Maks. zdolnos¢ pokonywania
5.8 | wzniesien z tadunkiem / bez % 6/16
I
I
|
I
1




T T
161 ! Silnik jazdy, S2 60 min kW 1
162 ! Silnik podnoszenia, 53 kW 12
1 1
| 1 Akumulator wg DIN 43531 /
! 6.3 '35/36 brak
1 1
1 1 H y
_ 164 POJemanSC akumulatora V/Ah 24750
= | ! (znamionowa)
c
n E 6.5 E Masa akumulatora kg 15
16.6 | Zuzycie energii wg cyklu VDI kWh/h 0,32
1 1
1 1 . . m
\ | Zuzycie energii wg cyklu
: 6.6.1 'EN16796 kWh/h 0,16
1 1
! ' Ekwiwalent CO2 zgodnie z
! 6.6.2 "EN16796 kg/h 0.1
1 1
T T
181 ! Rodzaj sterowania jazda BLDC: Bezszczotkowy silnik elektryczny pradu statego
1 1
Q : | Poziom obciagzenia
1 1
c ‘107 akustycznego przy uchu dB (A) 64
i | operatora wg normy
| 1 EN12053
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.

E 11 E Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich

12 Typ EJE M15 (670 x 1 150)
G E 13 E Naped akumulatorowy
§ 114 | Obstuga wozka z pozycji operatora operator idacy
:% E 15 E Udzwig / tadunek Q kg 1500
§ E 16 E Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet [ mm 600

'18 ' Odlegtos¢ czota widet od osi kot X mm 914

E 19 E Rozstaw osi kot y mm 1212

E 211 E Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 219
o 122 Nacisk na os z tadunkiem przod / tyt kg 700 /1019
T :
© ' 23 ' Nacisk na o bez tadunku przod / tyt kg 166 / 53

—

131 | Ogumienie TPU / PU
_g E 3.2 E Wymiary kot, przod @210x70
D133 Wymiary ket tyt @80x70
E '34 ! Kot dodatkowe 2 x @80x40
2 135 | Liczba ket przod / tyt (x = naped) 1x+2/4
§ E 3.6 E Rozstaw kot, przéd b10 mm 460

3.7 Rozstaw kot, tyt bll mm 368

E 4.4 E Wysokosc podnoszenia (h3) h3  mm 120

E 49 E Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h1l4 mm 740 /1190

1415 | Wysokosc opuszczonych widet hi3 mm 85

419 Dtugos¢ catkowita 1 mm 1585

E 4.20 E Dtugosc korpusu wozka 2 mm 435
g 4211 Szerokos¢ catkowita bl mm 670
§ 42 wymiary widet s/l mm 55 x 172 x 1150
g T My l

E 4.25 E Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 670

E 4.32 E Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 35

E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast  mm 1643

E 4342 - Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast  mm 1843

E 435 E Promien skretu Wa mm 1357




E 51 E Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 5/5
_ 152 ' Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,05/0,06
% 153 1 Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,04 /0,02
© E 58 E Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 6/16
E 5.10 E Hamulec roboczy elektryczny
E 6.1 E Silnik jazdy, S2 60 min kw 1
E 6.2 E Silnik podnoszenia, S3 kW 12
E 6.3 E Akumulator wg DIN 43531/ 35/ 36 brak
2 64 | Pojemnosc¢ akumulatora (znamionowa) V /Ah 24 /50
é E 6.5 E Masa akumulatora kg 15
E 6.6 E Zuzycie energii wg cyklu VDI kWh/h 0,32
16.6.1 ' Zuzycie energil wg cyklu EN16796 kWh/h 016
E 6.6.2 I Ekwiwalent CO2 zgodnie z EN16796 kg/h 0,1
E E BLDC: Bezszczotkowy
181 1 Rodzaj sterowania jazda silnik elektryczny pradu
[0} | | statego
S e
E 10.7 E Poziom obcigzenia akustycznego przy uchu operatora wg normy EN12053 dB (A) 64
] :
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

Z opcja silentDRIVE (niemozliwe z funkcjg wazenia):

- Nr VDI 3.3: Koto nosne: @85 x 32 mm.

- Nr VDI 4.22: wymiary widet: e = 150 mm.

- Nr VDI 4.25: zewnetrzny rozstaw widet: b5 = 520 mm.

- Nr VDI 5.2: Predko$¢ podnoszenia z tadunkiem / bez: 0,034/0,04 m/s.

- Nr VDI 5.3: Predkosc opuszczania z tadunkiem / bez: 0,04/0,02 m/s.

- Nr VDI 6.2: Silnik podnoszenia, moc przy S3: 0,8 kW.

- Nr VDI 10.7: Poziom cisnienia akustycznego wg EN12053, ucho operatora: 60 dB (A).




Jungheinrich Polska Sp. z o.0.

Friedrich-Ebert-Damm 129

22047 Hamburg

Telefon 0800 222 585858*

*Deutschlandweit kostenlos

info@jungheinrich.pl
www.jungheinrich.pl

Niemieckie zaktady produkcyjne w
Norderstedt, Moosburgu i Landsbergu

oraz nasze Centrum Czesci Zamiennych :gg 19%’;1
w Keltenkirchen posiadajg certyfikaty
ISO.

Waozki jezdniowe firmy Jungheinrich

spetniajg europejskie wymogi C €
bezpieczenstwa.

JUNGHEINRICH
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